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1.0 WSTEP
1.1 . Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
elektrycznych wykonywanych w ramach zadania- Budowa ulic wraz z brakujacg infrastrukturg na osiedlu
Radziwie - przebudowe kolizji z sieciami elektroenergetycznymi na ulicy Okopowej w Ptocku Istniejgce
sieci elektroenergetyczne NN w lokalizacji kolizyjnej z projektowanym uktadem drogowym zostawig
przebudowane do lokalizacji nie kolidujgcej

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy przy zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych w punkcie - przebudowe kolizji z sieciami
elektroenergetycznymi na ulicy Okopowej w Plocku Istniejgce sieci elektroenergetyczne NN w lokalizacji
kolizyjnej z projektowanym ukfadem drogowym zostawig przebudowane do lokalizacji nie kolidujgce;j

1.3 Zakres robot objetych Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Ustalenia zawarte w niniejszej STW i ORB dotycza prowadzenia robot przy wykonywaniu i odbiorze instalacii
elektrycznych w projektowanych obiektach i obejmuja:

W zakresie usunigcia kolizji sieci energetycznych NN z projektowanym uktadem drogowym, nalezy
przebudowac - 2 stupy linii NN ( dwa przebudowac wg PT)

1.4 Okreslenia podstawowe Okreslenia podstawowe w niniejszej STW i ORB sg zgodne z obowigzujgcymi
normami.

1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz za zgodnos¢ z Projektem Budowlanym,
Specyfikacjg Techniczng i postanowieniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Do obowigzkéw Wykonawcy
nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego przed przystapieniem
do robdt - ,Programu Zapewnienia Jako$ci”, w ktorym przedstawia sie zamierzony sposéb wykonania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robét zgodnie z projektem i
ustaleniami przekazanymi przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Program Zapewnienia Jakosci powinien
w szczegolnosci zawierad: - organizacje wykonania robot, w tym terminy, sposéb prowadzenia robot,
organizacje ,ruchu” na budowie, egzekwowanie BHP w trakcie wykonywania robét - wykaz zespotéw
roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie zawodowe - wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z
ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-
kontrolne - sposo6b i procedure kontroli wewnetrznej podczas dostaw materiatéw, sprawdzania i cechowania
sprzetu oraz prowadzenia robot - Wykaz oséb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$é wykonania
elementow robdt, - sposéb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom
Inwestora

2.0 Materiaty

Wszystkie zastosowane urzadzenia, kable, materialy pomocnicze itp. muszg odpowiada¢ wymogom Polskich
Norm. Wszystkie zastosowane urzadzenia i materialy muszg posiadac¢ $wiadectwo jakosci (atesty) i
certyfikaty na znak bezpieczenstwa ,CE”. W miare mozliwosci nalezy stosowa¢ materialy i wyroby
pochodzenia polskiego. Jezeli polskie materialy i wyroby nie spetniajg wymaganych projektem cech lub sg
nieodpowiednie jakosciowo, nalezy stosowa¢ materiaty pochodzenia zagranicznego, ale spetniajace te
wymogi oraz posiadajace certyfikaty jako$ciowe i aprobaty techniczne. Wykonanie robét powinno by¢
zadowalajace i gwarantowanej jako$ci oraz wykonane z materiatow (gdy, nie podano szczegdtowych
wymagan) dobrego handlowego gatunku. Wykonawca jest zobowigzany udowodni¢ jako$é kazdego
materiatu i wyrobu uzytego do wykonania robét. Takie dowody to: atesty i certyfikaty na znak bezpieczenstwa
,CE”". Inspektor Nadzoru Inwestorskiego ma prawo w trakcie realizacji robot odrzuci¢ kazdy materiat
niezgodny ze STW i ORB lub Polskg Norma. Materialy przeznaczone do wbudowania podlegajg akceptacii
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Kable w zakresie usuniecia kolizji - demontaz linii kablowych
przeprowadzi¢ ze szczegolng starannoscig




3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Do wykonania roboét niezbedny bedzie nastepujgcy sprzet:
- sprezarka powietrzna spalinowa ;

- sSrodek transportowy ;

- koparka podsiebierna

- miot udarowy ;

- przyczepa dtuzycowa ;

- przyczepa do przewozenia kabli ;

- agregat prgdotworczy ;

- podnosnik montazowy samochodowy ;

- samochody dostawcze i samowytadowcze ;

Sprzet uzyty w trakcie realizacji robét objetych specyfikacjg powinien spetnia¢ wymagania
obowigzujgce w budownictwie, powinien byé sprawny, spetnia¢ wymagania BHP oraz posiadaé instrukcje
obstugi. Osoby obstugujace sprzet powinny by¢ odpowiednio przeszkolone i wyposazone w indywidualne
$rodki ochrony BHP . Sprzet powinien podlegac kontroli osoby odpowiedzialnej za bhp na budowie.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Materiaty na budowe powinny by¢ przywozone odpowiednimi $rodkami transportu,
zabezpieczone w sposéb zapobiegajacy uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu
drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT

- Wytyczenie tras linii i lokalizacji stupéw przez przedsiebiorstwo geodezyjne;
- Demontaz

- Wykopy pod fundamenty prefabrykowane;

- Montaz stupow i odtworzenie ciggtosci przewodow linii nn

- Montaz opraw o$wietleniowych i zrédet Swiatta led

- Montaz tabliczek bezpiecznikowych

- Odtworzenie nawierzchni trawiaste;;

6. KONTROLA JAKOSCI

Kontrola jakosci wykonanych robot powinna obejmowad:
sprawdzenie materiatow pod wzgledem ich zgodnosci z aktualnymi normami, dokumentacjg techniczng i
niniejszg ST;
- sprawdzenie stopnia zageszczenia gruntu;
- sprawdzenie poprawnosci wykonania nawierzchni.
* pomiary ochrony przeciwporazeniowej oraz rezystancji izolacji kabli
- geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza

7. ODBIOR ROBOT

Powyzsze roboty podlegajg nastepujgcym odbiorom:
- Odbior robét zanikajgeych i ulegajacych zakryciu.
- Odbidr czesciowy.
- Odbidr ostateczny koricowy.
- Odbiér pogwarancyjny.
Odbidr robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu.
Odbiorom robét ulegajacych zakryciu podlegajg nastepujace roboty:
wykopy dla rowow kablowych
utozenie rur ochronnych
ustawienie fundamentéw
Odbior ostateczny robot nalezy dokona¢ komisyjnie przy udziale wykonawcy i inspektora




nadzoru. Odbioér robdt odbywac sie bedzie w oparciu o :
Dokumentacje techniczng z naniesionymi zmianami wprowadzonymi w czasie wykonania.
Geodezyjng dokumentacje powykonawczg
Protokoty odbioréw czesciowych.
- Dziennik budowy z wpisami dotyczacymi ewentualnych zmian do dokumentacji technicznej.
- Terminowos$¢ wykonania robot.
- Przepisy obowigzujgcego prawa budowlanego.
- Warunki techniczne odbioru robét.
- Przepisy bezpieczenstwa i higieny pracy.
- Certyfikaty na materialy Polskiego Centrum Badan i Certyfikaciji.
- Atesty na materialy i urzgdzenia.
- Protokoty pomiaréw instalacji elektryczne;.
- Atesty na materialy i urzadzenia.
- Wykonanie robét zgodnie ze sztukg budowlana.

Gotowos¢ danej czesci robodt do odbioru, lub gotowosé do odbioru ostatecznego zgtasza Wykonawca
wpisem w dzienniku budowy i jednoczesnie powiadamia Inspektora Nadzoru. Podstawowym dokumentem
bedzie protokdt odbioru ostatecznego robét sporzadzony w/g wzoru ustalonego przez Inwestora. Odbior
pogwarancyjny dokonany bedzie na podstawie oceny wizualnej oraz dotychczasowe] eksploatacji obiektu.
Odbioér pogwarancyjny bedzie polegat na ocenie robét zwigzanych z usunieciem wad i usterek, ktére ujawnig
sie w okresie gwarancyjnym i rekojmi.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci jest cena skalkulowana przez Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajgcego w
umowie na wykonanie robét budowlanych . Wynagrodzenie bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci, badania
i wymagania.

9.0 Podstawa ptatnosci

Ptatnosc¢ nalezy przyjmowac zgodnie z dokumentacjg i zakresem robét wymienionym w punkcie 1.3 niniejszej
STW i ORB w oparciu o odbiér faktycznie zamoéwionej i wykonanej pracy oraz oceng jakosci robot i oceng
jakosci uzytych materiatéw. Cena wykonania robét obejmuje: - przebudowe kolizji istniejgcych linii NN




